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Serie D / Standard ' IEC

1.1 SIMBOLOGIA

Potenza (kW)

Tensione (V)

Frequenza (Hz)
Corrente (A)

Momento torcente (Nm)
Numero giri (giri/1)
Massimo

Minimo

Nominale

CATALOGO TECNICO



Serie D / Standard ' IEC

2.1 INTRODUZIONE

Drivon, concepito per servire diversi tipi di applicazioni (in particolare pompe, ventilatori e trasportatori), € realizzato con
componenti di assoluta affidabilita ed € controllato da un software che conferisce prestazioni eccellenti con particolare
attenzione all’efficienza energetica del sistema. Il suo Controllo Vettoriale, oltre ad assicurare una coppia costante del
motore in un’ampia gamma di frequenze senza richiedere un impiego sistematico della servo ventilazione a bassi regimi,
risponde con prontezza e precisione alle dinamiche applicative concedendo al motore elevati sovraccarichi di coppia.

Pensato per condizioni di alimentazione estremamente eterogenee e variabili, Drivon e disponibile sia in versione
mono/trifase (200 +260 V / 47 +63 Hz) con potenze motore comprese tra 0,25 e 1,5kW, sia in versione trifase (360 +480
V / 47 +63 Hz) con potenze motore da 0,25 a 5,5kW. Le numerose funzionalita software di cui & dotato offrono all’'utente
flessibilita e semplicita di utilizzo attraverso un ricco assortimento di interfacce standard ed opzionali.
L’elettronica, distribuita in ben 10 taglie di potenza, € alloggiata in due distinte grandezze di chassis, una per potenze fino
a 1.5 kW, l'altra per potenze fino a 5.5 kW.

Il prodotto e stato progettato tenendo in considerazione i seguenti aspetti:

efficienza energetica;

modularita ed espandibilita;

mercati potenzialmente aggredibili;
facilita di utilizzo;

flessibilita di sviluppo progettuale futuro.

Con gqueste linee guida Motovario ha sviluppato DRIVON che si posiziona nel segmento STANDARD dove sono posizionati
tutti i prodotti della concorrenza di riferimento nel mercato AC Induction.
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Serie D / Standard ' IEC

2.2 SETTORI INDUSTRIALI

Le peculiarita di DRIVON consentono di utilizzarlo in diversi settori industriali dove sono richieste specifiche prestazioni e
funzionalita:

TRASPORTATORI
PALLETTIZZATORI

POMPE

VENTILATORI

COCLEE

MISCELATORI

TAVOLE ROTANTI

PRESSE
AVVOLGITORI/SVOLGITORI
ELEVATORI (NO ZERO-SPEED)
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2.3 CARATTERISTICHE DELL'INVERTER

Controllo FOC open-loop di motori asincroni

Ingresso per encoder incrementale come feedback di velocita

Disponibile secondo normativa UL/CSA

Possibilita di parametrizzazione tramite Bus di campo

Diverse funzioni assegnabili agli ingressi digitali in particolare funzione UP/DOWN
Frequenza di riferimento programmabile

CATALOGO TECNICO



Serie D / Standard ' IEC

3.1 PLUS & BENEFIT

Il motoinverter Motovario Drivon si presenta come soluzione ad una serie di applicazioni che sono presenti in numerosi
ambienti industriali. Trasportatori, pompe, ventilatori ed altre applicazioni dove la soluzione decentralizzata viene
utilizzata per ridurre la complessita e 'ingombro del quadro elettrico, e che consente di avere prestazioni ed efficienza
richieste dal mercato.

RIDUZIONE DELL’USO DELLA SERVOVENTILAZIONE

La perfetta integrazione tra i motori Motovario e il software di gestione installato all’interno di Drivon permette di ridurre
'uso della servoventilazione nei casi applicativi che richiedono regimi di funzionamento a bassi giri. Questo € dovuto
all’ottimizzazione del software che integra al suo interno le caratteristiche dei motori, ma anche all'utilizzo di motori
elettrici che hanno livelli di efficienza energetica IE2.

TASTIERINO INTELLIGENTE

Tramite il tastierino opzionale e la funzione copia parametri, 'utilizzo del Drivon sara piu pratico e veloce in
fase di configurazione prodotto. Questa funzionalita rende possibile applicare I'identica parametrizzazione a
motoinverter con la stessa configurazione. Inoltre & possibile avviare il motoinverter nelle due direzioni e
visualizzare sul display del tastierino una serie di informazioni.

AGGIORNAMENTO FIRMWARE
L’aggiornamento firmware avviene tramite la porta USB, accessibile mediante la rimozione di un tappo posto sul sopra la
scatola inverter, ed un software su PC.

SOFTWARE DI CONFIGURAZIONE TRAMITE PC

Il programma permette di accedere a tutti i parametri dell’inverter permettendone sia la lettura che la scrittura (modifica
on line dei parametri dell’inverter) ed il relativo salvataggio su PC sotto forma di file. Il software di configurazione integra
anche un oscilloscopio digitale per il tracciamento delle grandezze di controllo.

SICUREZZA INTEGRATA SAFE TORQUE OFF

La direttiva macchine definisce i requisiti di sicurezza che ogni macchina deve sottostare per beneficiare del marchio CE
ed essere immessa nel mercato o costruita nei paesi della comunita europea. Per fare cid occorre che tutte le attivita della
macchina siano soggette ad un determinato livello di sicurezza e a dei sistemi che siano in grado di intervenire in caso di
emergenza per arrestare il motore e privarli di alimentazione, fino al momento in cui non venga ripristinato il corretto
livello di sicurezza e non vengano ripristinate le normali condizioni operative. Per rispondere a tale esigenza di sicurezza
Motovario ha integrato in Drivon un sistema di Safe Torque Off integrato che in caso di emergenza isola il motore in
accordo con ISO 13849-1.
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4.1 DESIGNAZIONE CATALOGO TECNICO
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DV 340 G3 0220M KP1 IOAS TBH 1o0L BS FM /s EMB6 uL
DV 123 Gl 00255 1SI NO TS T1A B5 FM /S EMB5 |C416
340 G2 0037s KP1 10A5 TH B14 MS EMB6 UL
G3 0043S KP2 |10B5 TBS 132MB B3 BC
G4 00555 KP3 PDP5 TBH B35
1/3PH 230V 123 00645 KP4 ETCS B34
SPHA00V. 340 00755 | PS5 | 10A6
00955 PS6 10B6
onos PDP6
950 rpm  GI 01305 ETC6
1450 rpm G2 EMB5 Modulo di frenatura elettromeccanica EMB
1650 rpm  G3 0150S in posizione 5
2450 rpm G4 Q190M EMB6& Modulo di frenatura elettromeccanica EMB
in posizione 6
0220M BC Modulo Braking Chopper
0260M (posizione unica sul coperchio)
0300M
0380M 5 6
0400M NO No Expansion Module
0520M IOA5  Modulo I/O tipo A in posizione 5
10B5 Modulo 1I/O tipo B in posizione 5 -I
0550M PDP5  Modulo Profibus DP in posizione 5
ETCS5 Modulo Ethercat in posizione 5 4 2
10A6  Modulo I/O tipo A in posizione 6
IOB6  Module I/O tipo B in posizione 6 3
PDP& Modulo Profibus DP in posizione 6
ETC6 Modulo Ethercat in posizione 6
0255 0.25kW inverter Small size
0375 0.37kW inverter Small size
-1‘-9OM 1.90kW inverter Medium size
220M 2.2kW inverter Medium size
ISI Integrated Standard Interface
KP1 Tastierino Pos.1
KP2 Tastierino Pos.2
KP3 Tastierino Pos.3
KP4 Tastierino Pos.4
PS5 PotiSwitch Pos.5
Ps6 PotiSwitch Pos.6
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5.1 DIRETTIVE E NORMATIVE CATALOGO TECNICO

Azionamenti elettrici a velocita variabile
EN 61800-1:1998-02 Parte 1: Prescrizioni generali e specifiche nominali per azionamenti a velocita
variabile a bassa tensione con motori in corrente continua

Azionamenti elettrici a velocita variabile
EN 61800-2:1998-04 Parte 2: Prescrizioni generali e specifiche nominali per azionamenti a bassa tensione
con motori in corrente alternata

-3 K Azionamenti elettrici a velocita variabile
EN 61800-3:2004-12 Parte 3: Requisiti di compatibilita elettromagnetica e metodi di prova specifici

EN 61800-5-1:2007-09 Azionamgnti elettrici a velocita variabile ) ) )
Parte 5-1: Prescrizioni di sicurezza - Sicurezza elettrica, termica ed energetica

EN 61800-5-2:2007-10 Azionamgnti elettrici a velocita variabile )
Parte 5-2: Prescrizioni di sicurezza - Sicurezza Funzionale

Azionamenti elettrici a velocita variabile
EN 61800-7-1:2008-04 Parte 7-1: Interfaccia generica e uso dei profili per gli azionamenti elettrici -
Definizione dell'interfaccia

2014/35/UE Direttiva bassa tensione

2014/30/UVE Direttiva EMC (Ccompatbilita elettromagnetica)

CERTIFICAZIONI DISPONIBILI

UL (508c) ,,UL Standard for Safety for Power conversion equipment”
cUL (CSA C22.2 Nr. 14) ,Industrial Control Equipment”

CE
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6.1 CARATTERISTICHE DI FUNZIONAMENTO

Drivon & un motoinverter con controllo di velocita ad orientamento di campo sensorless, ma integra anche il controllo V/f.
Il Drivon & ottimizzato per lavorare al meglio con i motori Motovario, in quanto i parametri dei motori sono integrati nel
software di gestione dell’inverter.

Drivon & in grado di gestire la variazione di velocita sfruttando diverse fonti che interagiscono con il motoinverter tramite
gli I/O integrati o opzionali. Il Drivon pud ricevere dei segnali digitali che opportunamente programmati possono svolgere
funzioni diverse, ma pud essere controllato anche grazie ai bus di campo integrati (Modbus o CANopen) o tramite quelli
opzionali.

Modalita di variazioni di velocita:

Potenziometro integrato

Pulsanti up/down da keypad

Ingressi up/down da ingressi digitali (motopotenziomento)

Frequenza fissa selezionata da combinazione binaria di ingressi digitali
Ingresso analogico (configurabile +/-10V o0 0-20mA)

Somma algebrica potenziometro integrato + ingresso analogico
Ingresso in frequenza 0-300KHz (su scheda opzionale)

Registro Modbus RTU

CANopen DSP402

Con gli ingressi digitali programmabili inoltre € possibile assegnare diverse funzionalita agli stessi, tra queste:

e start/stop

e inversione di moto (comando di direzione relativa)

e start orario (comando di direzione assoluta)

e start antiorario (comando di direzione assoluta)

e moto-potenziometro

e combinazione binaria frequenze fisse

e abilitazione arresto emergenza rapido secondo una rampa parametrizzabile
e abilitazione arresto emergenza a massima corrente

e allarme

Tra le possibilita di Drivon c’é anche quella di utilizzare I'encoder per avere la retroazione dell’anello di velocita, tramite un
connettore dedicato.

Con il tastierino opzionale con display integrato sono presenti molteplici informazioni di visualizzazione tra cui:

e Velocita motore (rpm)

e Coppia erogata (%)

e Corrente di coppia (A)

e Corrente magnetizzante (A)
e Frequenza riferimento (Hz)
e Frequenza in uscita (Hz)

Inoltre & possibile introdurre un fattore di scala tra la misura selezionata dall’elenco precedente e quella effettivamente
visualizzata sul keypad.

BUS DI CAMPO

Drivon nasce con l'idea di servire applicazioni che vogliono comunicare con il mondo dell’automazione e per questo
motivo Motovario ha integrato al suo interno la possibilita di sfruttare i protocolli di comunicazione Modbus RTU e
CANopen DSP 402. Questi due bus di campo sono integrati nel software e hanno connessioni dedicate.

10
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DRIVON e realizzato in due differenti versioni che si contraddistinguono per

e Tipologia di alimentazione
e Gamma di potenza
e Regimi nominali

950 rpm

DV123 ph 230V 0.25 - 1.5 kW
1450 rpm

950 rpm
1450 rpm
3ph 400V 0.25 - 5.5 kW
1650 rpm
2450 rpm

Per regime nominale si intende la minima velocita a cui il moto-inverter eroga la propria potenza nominale con continuita,
ovvero la velocita massima a cui € in grado di garantire la propria coppia nominale con continuita.

1



Serie D . Standard ' IEC
7.2 VERSIONE DV123

In questa versione sono disponibili i regimi nominali G1 e G2 limitatamente alle potenze 0.25 - 1.5 kW.

REGIME NOMINALE GT:

Tensione Corrente Potenza Regime
Drivon alimentazione alimentazione a nominale nominale

Grandezza Grandezza

(oh x V) 230V (A) (kW) (rpm) inverter motore

DV123-G1-0025S-TS71 1x180... 11 0.25 950 S 71
DV123-G1-0037S-TS80 1x180...260 1.8 0.37 950 S 80
DV123-G1-0055S-TS80 1x180...260 2.5 0.55 950 S 80
DV123-G1-0075S-TH90 1x180...260 3 0.75 950 S 90
DV123-G1-0110S-TH100 1x180...260 3,9 11 950 S 100
DV123-G1-0150S-TH100 1x180...260 52 1.5 950 S 100

REGIME NOMINALE G2:

Tensione Corrente Potenza Regime
Drivon alimentazione alimentazione a nominale nominale
(ph x V) 230V (A) (kW) (rpm)

Grandezza Grandezza
inverter motore

DV123-G2-0025S-TS71 1x180...
DV123-G2-0037S-TS71 1x180..260 1,5 0.37 1450 S 71
DV123-G2-0055S-TS80 1% 180...260 2 0.55 1450 S 80
DV123-G2-0075S-TH80 1x180..260 2,5 0.75 1450 S 80
DV123-G2-0110S-TH90 1x180..260 3,5 11 1450 S 90

DV123-G2-0150S-TH90 1x180..260 4.8 1.5 1450 S 90

—h

2
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7.3 VERSIONE DV340

In questa versione sono disponibili i regimi nominali G1, G2, G3 e G4:

REGIME NOMINALE G1:

Tensione Corrente Potenza Regime
Drivon alimentazione | alimentazione nominale nominale G{:cgr‘::fa G:ﬂg:lgrz:a
(ph x V) a 400V (A) (kW) (rpm)
DV340-G1-0025S- 3 x 320..520 0,7 0.25 950 S 7
TS71
DV340-G1-0037S- 3 x 320..520 1,2 0.37 950 S 80
TS80
DV340-G1-0055S- 3 x 320..520 1,6 0.55 950 S 80
TS80
DV340-G1-0075S- 3 x 320..520 2 0.75 950 S 90
TH90S
DV340-G1-0110S- 3 x 320..520 2,5 11 950 S 100
TH100
DV340-G1-0150S- 3 x 320..520 3,4 15 950 S 100
TH100
DV340-G1-0220M- 3 x 320..520 4,7 22 950 M 12
TH112
DV340-G1-0300M- 3 x 320..520 6 3.0 950 M 132
TH132
DV340-G1-0400M- 3 x 320..520 8 4.0 950 M 132
TH132
DV340-G1-0550M- 3 x 320..520 1 55 950 M 132
TH132
REGIME NOMINALE G2:
Tensione Corrente Potenza Regime
Drivon alimentazione | alimentazione nominale nominale G{:cgr‘::fa G:ﬂg:lgrz:a
(ph x V) a 400V (A) (kW) (rpm)
DV340-G2-0025S- 2% 320..520 0.7 0.25 1450 s 71
TS71
DV340-G2-0037S- 3 x 320..520 1 0.37 1450 S 71
TS71
DV340-G2-0055S- 3 x 320..520 1,3 0.55 1450 S 80
TS80
DV340-G2-0075S- 3 x 320..520 1,6 0.75 1450 S 80
TH8O0
DV340-G2-0110S- 3 x 320..520 23 11 1450 S 90
TH90S
DV340-G2-0150S- 2 % 320..520 32 15 1450 s 90
THOOL
DV340-G2-0220M- 3 x 320..520 4,5 22 1450 M 100
TH100
DV340-G2-0300M- 3 x 320..520 6,1 3.0 1450 M 100
TH100
DV340-G2-0400M- 3 x 320..520 7,7 4.0 1450 M 12
TH112
DV340-G2-0550M- 3 x 320..520 10 5.5 1450 M 132
TH132

13
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7.3 VERSIONE DV340

Tensione Corrente Potenza Regime
alimentazione | alimentazione nominale nominale

Grandezza Grandezza

Drivon inverter motore

(ph x V) a 400V (A) (kW) (rpm)

DV340-G3-0043S- 3 x 320..520 13 0.43 1650 S 71
TS71

DV340-G3-0064S- 3 x 320..520 2 0.64 1650 S 80
TS80

DV340-G3-0095S- 3 x 320..520 2,8 0.95 1650 S 80
TS80

DV340-G3-0130S- 3 x 320..520 3,4 13 1650 S 90
TH90S

DV340-G3-0190S- 3 x 320..520 4,4 1.9 1650 M 100
TH100

DV340-G3-0260S- 3 x 320..520 5,9 2.6 1650 M 100
TH100

DV340-G3-0380M- 3 x 320..520 81 38 1650 M n2
TH112

DV340-G3-0520M- 3 x 320..520 10,4 5.2 1650 M 132

TH132

Tensione Corrente Potenza Regime

Grandezza Grandezza

Drivon alimentazione | alimentazione nominale nominale :
ohx V) a 400V (A) (kW) (rpm) inverter motore
DV340-G4-0043S- 2% 320,520 12 0.43 2450 s 71
TS71
DV340-G4-0064S- 2 % 320..520 17 0.64 2450 s 71
TS71
DV340-G4-0095S- 2% 320,520 23 0.95 2450 s 80
TS80
DV340-G4-0130S- 2% 320..520 28 13 2450 s 80
TH8O0
DV340-G4-0190M- 2% 320..520 3.9 19 2450 M 90
TH90S
DV340-G4-0260M- 2 % 320520 5.4 26 2450 M 90
TH9OL
DV340-G4-0380M- 2 % 320520 7.8 38 2450 M 100
TH100
e e L 3x320..520 10,6 52 2450 M 100
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8.1 GAMMA CATALOGO TECNICO

71-80-90 71-80-90-100-112-132

50+950
i di it i 50+950 50+1450
Intervalli di velocita a coppia costante [EESbsrs 2041650
50+2450

Vettoriale sensorless, Scalare V/f

Coppia di avviamento motore 200% della coppia nominale
Risposta a gradino 100% di coppia 150ms

Sovraccarico di corrente 150% / 60s ; 200% / 3s

Potenziometo nisgrae; ngresso anlogio, reauence fise pinai trno i impuisi, bus f
Ingressi digitali, tastiera, bus di campo, commutatore IP66 (opzionale)

4 multifunzione (+1 opzionale)

1 x bimetallica (+1 x PTC/PT100 opzionale)

1 con funzione Start/Stop (+1 opzionale IP66)

1incrementale Line Driver (speed loop)

1x (0-10V) multifunzione (opzionale)

1 multifunzione (opzionale)

1 multifunzione (+1 opzionale)

Profibus DPV1, Ethercat, Ethernet-IP, Profinet

Estensione 1/0O; Comando freno EM; Chopper di frenatura dinamica; Potenziometro e Selettore di
Moduli di espansione opzionali divezione esterni IP66
Icurezza integrata afe Torque , corto circuito, temperatura
Si integrat Safe T Off ircui
Alimentatori di bordo 1X10V, 1x24VDC

Curva V/f parametrica (modalita di controllo V/f)

Rampe S parametriche

Regolatore PI di processo

Funzione Jog

Limitatore di coppia elettronico

DC-bus accessibile

Frenatura dinamica multipla integrata

Tastiera Copia Parametri

Espansioni I/O (opzionali)

Chopper e resistore di frenatura (opzionale)

Controllo sincronizzato freno elettromeccanico (opzionale)
Software di configurazione via PC con oscilloscopio digitale integrato

Altre op ni Pulsante di emergenza, connettori rapidi di Potenza e di Segnale
Grado di protezione IP55-56-66

Altre funzioni

®© 00000000000

15
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8.2 PRESTAZIONI CATALOGO TECNICO

8.2.1 Versione DV123

Regime nominale G1

A COPPIA
2xMn—=

Servizio continuo con ventilazione Standard
- Servizio continuc con ventilazione Forzata

Servizio intermittente

— Mb

=

| [ ! X
030 n 950 2000 VELOCITA

VST

Pn = potenza nominale all’albero motore

Mn = coppia nominale continuativa

Ma = coppia continuativa alla velocita minima
Mb = coppia continuativa alla velocita massima
nn = velocita nominale

nmin = velocita minima

nmax = velocita massima

nVST = soglia velocita ventilazione forzata
I1C411 = ventilazione STANDARD

1C416 = ventilazione FORZATA

(1) Con tensione di alimentazione 230V

(2) A temperatura ambiente 25°C e frequenza portante 8kH

n, (rpm) n (rpm) Nmin (rPM) Ma (Nm) a (rpm) (2)
Drivon Pn (kW) nh (rp Mn (Nm) (1) max (P! Mb (Nm) (1) min (rPM Nyst (rp!

0025S TS71 0,25 2000 180
DV 123 G1 0037S TS80 0,37 950 3,7 2000 1,8 30 1,6 3,7 180
DV 123 G1 0055S TS80 0,55 950 55 2000 2,6 30 2,4 55 180
DV 123 Gl 0075S TH90S 0,75 950 7,5 2000 3,6 30 3,3 7,5 200
DV 123 G1 0m10S THOOL 11 950 11 2000 53 30 4,9 11 200
DV 123 G1 0150S @ THI100L 15 950 15,1 2000 7,2 30 6,6 15,1 300

16
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8.2 PRESTAZIONI CATALOGO TECNICO

Regime nominale G2

A COPPIA
2xMn——

Servizio continuo con ventilazione Standard
- Servizio continuo con ventilazione Forzata

Servizio intermittente

— Mb

-
B

050 n 1450 3000 VELOCITA

Pn = potenza nominale all’albero motore

Mn = coppia nominale continuativa

Ma = coppia continuativa alla velocita minima
Mb = coppia continuativa alla velocita massima
nn = velocita nominale

nmin = velocita minima

nmax = velocita massima

nVST = soglia velocita ventilazione forzata
I1C411 = ventilazione STANDARD

1C416 = ventilazione FORZATA

(1) Con tensione di alimentazione 230V

(2) A temperatura ambiente 25°C e frequenza portante 8kH

Ma (Nm) (O]

0025S TS71 0,25 1450 3000 250
DV 123 G2 0037S TS71 0,37 1450 2,4 3000 1,1 50 1,1 2,4 250
DV 123 G2 0055S TS80 0,55 1450 3,6 3000 1,6 50 1,6 3,6 250
DV 123 G2 0075S TH80 0,75 1450 4,9 3000 2,1 50 2,2 4,9 250
DV 123 G2 O110S TH90S 11 1450 7,2 3000 3,1 50 3,2 7,2 250
DV 123 G2 0150S THO9OL 15 1450 9,9 3000 4,3 50 4,4 9,9 400

17
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8.2 PRESTAZIONI CATALOGO TECNICO

8.2.2 Versione DV340

Regime nominale G1

A COPPIA
2XMn—=

Servizio continuo con ventilazione Standard
- Servizio continuo con ventilazione Forzata

Servizio intermittente

»

030 n 950 2000 VELOCITA

VST

Pn = potenza nominale all’albero motore

Mn = coppia nominale continuativa

Ma = coppia continuativa alla velocita minima
Mb = coppia continuativa alla velocita massima
nn = velocita nominale

nmin = velocita minima

nmax = velocita massima

nVST = soglia velocita ventilazione forzata
I1C411 = ventilazione STANDARD

1C416 = ventilazione FORZATA

(1) Con tensione di alimentazione 400V

(2) A temperatura ambiente 25°C e frequenza portante 8kHz

Ma (Nm) (O]

DV 340 0025S TS71 0,25 2000 180
DV 340 G1 0037S TS80 0,37 950 3,7 2000 1,8 30 1,6 3,7 180
DV 340 G1 0055S TS80 0,55 950 55 2000 2,6 30 2,4 55 180
DV 340 G1 0075S TH90S 0,75 950 7,5 2000 3,6 30 3,3 7,5 200
DV 340 G1  010S THOOL 11 950 11 2000 53 30 4,9 11 200
DV 340 G1 0150S @ THIOOL 15 950 15,1 2000 7,2 30 6,6 15,1 300
DV 340 G1 0220M THN2 2,2 950 221 2000 10,5 30 9,7 221 350
DV 340 G1 0300M TH132 3 950 30,2 2000 14,3 30 13,3 30,2 350
DV 340 G1 0400M TH132 4 950 40,2 2000 19,1 30 17,8 40,2 350
DV 340 G1 0550M TH132 55 950 55,5 2000 26,3 30 24,4 555 400
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Serie D / Standard ' IEC

8.2 PRESTAZIONI CATALOGO TECNICO

Regime nominale G2

A COPPIA
2xMn——

Servizio continuo con ventilazione Standard
- Servizio continuo con ventilazione Forzata

Servizio intermittente

— Mb

>

300 VELOCITA

050 n 1450

VST

Pn = potenza nominale all’albero motore

Mn = coppia nominale continuativa

Ma = coppia continuativa alla velocita minima
Mb = coppia continuativa alla velocita massima
nn = velocita nominale

nmin = velocita minima

nmax = velocita massima

nVST = soglia velocita ventilazione forzata
1C411 = ventilazione STANDARD

1C416 = ventilazione FORZATA

(1) Con tensione di alimentazione 400V

(2) A temperatura ambiente 25°C e frequenza portante 8kH

Ma (Nm) (O]

DV 340 0025Ss TS71 0,25 1450 3000 250
DV 340 G2 0037s TS71 0,37 1450 2,4 3000 11 50 11 2,4 250
DV 340 G2 0055S TS80 0,55 1450 3,6 3000 1,6 50 1,6 3,6 250
DV 340 G2 0075S TH80 0,75 1450 4,9 3000 2,1 50 2,2 4,9 250
DV 340 G2 0Om10S TH90S 11 1450 7,2 3000 3,1 50 3,2 7,2 250
DV 340 G2 0150S TH9OL 15 1450 9,9 3000 4,3 50 4,4 9,9 400
DV 340 G2 0220M  TH100 2,2 1450 14,5 3000 6,3 50 6,5 14,5 500
DV 340 G2 0300M TH100 3 1450 19,8 3000 8,6 50 8,9 19,8 500
DV 340 G2 0400M THN2 4 1450 26,4 3000 4 50 1.8 26,4 500
DV 340 G2 O0O550M @ THI132 55 1450 36,2 3000 15,7 50 16,2 36,2 600
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Serie D / Standard ' IEC

8.2 PRESTAZIONI CATALOGO TECNICO

Regime nominale G3

A COPPIA
2xMn——

Servizio continuo con ventilazione Standard
- Servizio continuo con ventilazione Forzata

Servizio intermittente

[
>

030 n 1650 2000 VELOCITA

Pn = potenza nominale all’albero motore

Mn = coppia nominale continuativa

Ma = coppia continuativa alla velocita minima
Mb = coppia continuativa alla velocita massima
nn = velocita nominale

nmin = velocita minima

nmax = velocita massima

nVST = soglia velocita ventilazione forzata
1C411 = ventilazione STANDARD

1C416 = ventilazione FORZATA

(1) Con tensione di alimentazione 400V

(2) A temperatura ambiente 25°C e frequenza portante 8kH

Ma (Nm) (O]
180

0043s TS71 0,43 1650 2000
DV 340 G3 0064S TS80 0,64 1650 3,7 2000 1,8 30 1,6 3,7 180
DV 340 G3 0095S TS80 0,95 1650 55 2000 2,6 30 2,4 55 180
DV 340 G3 0130S TH90S 13 1650 7,5 2000 3,6 30 3,3 7,5 200
DV 340 G3 0190M = THO9OL 1,9 1650 11 2000 53 30 4,9 11 200
DV 340 G3 0260M @ THIOOL 2,6 1650 15,1 2000 7,2 30 6,6 15,1 300
DV 340 G3 0380M THN2 3,8 1650 221 2000 10,5 30 9,7 221 350
DV 340 G3 0520M TH132 52 1650 30,2 2000 14,3 30 13,3 30,2 350
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Serie D / Standard ' IEC

8.2 PRESTAZIONI

Regime nominale G4

CATALOGO TECNICO

A COPPIA
2xMn—y Servizio continuo cen ventilazione Standard
- Servizio continuoc con ventilazione Forzata
Servizio intermittente
—1.6 x Mb
Mn
—Mb
Ma——
[ ] - 5
050 n 2450 3000 VELOCITA

VST

Pn = potenza nominale all’albero motore

Mn = coppia nominale continuativa

Ma = coppia continuativa alla velocita minima
Mb = coppia continuativa alla velocita massima
nn = velocita nominale

nmin = velocita minima

nmax = velocita massima

nVST = soglia velocita ventilazione forzata
1C411 = ventilazione STANDARD

1C416 = ventilazione FORZATA

(1) Con tensione di alimentazione 400V

(2) A temperatura ambiente 25°C e frequenza portante 8kH

Ma (Nm) (O]

0043s TS71 0,43 2450
DV 340 G4 0064S TS71 0,64 2450 2,4
DV 340 G4 0095S TS80 0,95 2450 3,6
DV 340 G4 0130S TH80 13 2450 4,9
DV 340 G4 0O190M @ TH90S 1,9 2450 7,2
DV 340 G4 0260M  THOOL 2,6 2450 9,9
DV 340 G4 0380M = THI00 3,8 2450 14,5
DV 340 G4 0520M = THI00 52 2450 19,8

3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000
3000

250

11 50 11 2,4 250
17 50 1,6 3,6 250
2,3 50 2,2 4,9 250
3,4 50 3,2 7,2 250
4,7 50 4,4 9,9 400
7 50 6,5 14,5 500
9,6 50 8,9 19,8 500
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Serie D / Standard ' IEC

8.3 DIMENSIONALI CATALOGO TECNICO

8.3.1 Forma costruttiva B5

—

I

'l
|

1 [

AD

Il
Yy

LB1

[=]

S

Y
%llc:

“iwerter | mot | x | v L 'm 'z R [ ac | P | D L&l iz | tm | A
233 | 158 139 o1 27 | 260 139 160 14 j6 30 | 209 276 200
B >z s 130 o1 31 264 158 200 196 40 233 304 209
[ s | 90s 233 | 158 139 o1 | 42 | 275 173 200 246 50 | 248 325 221
[ s | 9oL 233 | 158 139 o1 | 42 | 275 173 200 246 50 273 350 221
| s | 100 [EPEEIEERL:REEREE) 91 50 283 191 250 286 60 308 390 232
B 28 193 152 102 33 291 173 200 246 50 | 248 304 215
[ M | 9oL 258 | 193 152 102 33 291 173 200 246 50 273 350 215
B 2>s8 93 152 102 41 299 191 250 286 60 308 390 224
BT s 93 152 102 44 302 21 250 286 60 323 419 238
B 28 193 152 102 58 316 249 | 300 38 k6 80 372 462 276
B 28 193 12 102 58 316 249 | 300 38 k6 80 410 514 276
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Serie D / Standard ' IEC

8.3 DIMENSIONALI CATALOGO TECNICO

8.3.2 Forma costruttiva B14

B LB1 N
X
i -
i = / “’"E
8 e
L) e
s = [1® (— ~)-—-—] >
i A
Y v

14 j6 30

B >z s 130 91 31 264 158 120 196 40 233 304 209
B 3 s | 130 91 42 275 173 140 246 50 248 325 221
BT >z s 130 91 42 275 173 140 246 50 273 350 221
| s | 100 [EPEEIEERL:REEREE] o1 50 283 191 160 286 60 308 390 232

[ m | 90s 258 | 193 152 102 42 275 173 140 246 50 | 248 304 215
[ M | 9oL 258 | 193 152 102 | 42 275 173 140 246 50 273 350 215
B 2>s8 93 152 102 41 299 191 160 286 60 308 390 224
BT s 93 152 102 44 302 21 160 286 60 323 419 238
B 28 193 12 102 58 316 249 | 200 38 k6 80 372 462 276
B 28 193 12 102 58 316 249 | 200 38 k6 80 410 514 276

“iwerter | mot | x | v L 'm 'z R [ ac | P | D L&l iz | tm | A
B >z s 130 o1 27 | 260 139 105 209 276 200
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Serie D / Standard ' IEC

8.3 DIMENSIONALI CATALOGO TECNICO

8.3.3 Forma costruttiva B3

|t - - -

AD

lé |

- - Serie T Serie TB

L

AB E c BB

LB
LB1

158 139 91 14 j6 30

B 233 18 139 91 31| 264 158 196 40 233 304 | 209 156 49 100 = 80
B 233 158 139 91 42 275 173 24j6 50 248 325 221 | 172 54 100 90
B 233 58 139 91 42 275 173 24j6 50 273 350 | 221 | 172 54 125 | 90
B 233 158 139 91 50 283 191 28j6 60 308 390 232 192 62 140 100

B 258 93 152 102 33 201 173 24)6 50 248 304 215 | 172 54 100 | 90
B 28 93 152 102 33 201 173 24)6 50 273 350 215 | 172 54 125 | 90

B 258 93 152 102 41 299 191 28j6 60 308 390 224 192 62 140 100
B 8 93 152 102 44 302 21 28j)6 60 323 | 419 | 238 | 221 69 140 T2
BEEEREE 28 93 152 102 58 316 249 38k6 80 372 | 462 | 276 | 260 87 140 132
BT 258 93 152 102 58 316 249 38k6 80 410 | 514 | 276 | 260 87 140 | 132

“inverter | Mot | x | v | L | M |z | R Lac| D lel ts | ter | A> | A8 | c | o8 | H_
[ s | 7 S 27 260 139 209 | 276 200 132 44 90 71

24



Serie D / Standard ' IEC

8.4 PESI CATALOGO TECNICO

b
(]
£
2

TS71 0,37 8,18
TS80 0,55 10,58
TH80 0,75 13,86
TH9O 1,1 17,36
TH9O 15 18,56

b
(]
L
2

TS71 0,37 8,3

TS80 0,55 10,7

TH80 0,75 14,04
TH9O 11 17,54
TH9O 15 18,74
TH100 2,2 27,37
TH100 3 29,37
THN2 4 35,35
TH132 55 50,35



Serie D / Standard ' IEC

9.1 ACCESSORI ED OPZIONI

Drivon & concepito secondo un’ottica di modularita che consente al prodotto di estendere le proprie funzionalita standard
attraverso apposite espansioni hardware da selezionare in fase di ordine del prodotto. Tutti gli accessori opzionali, ad
eccezione del Tastierino intelligente (KP), devono essere selezionati in fase d'ordine.

Tastierino intelligente (opzione KP)

Il tastierino opzionale KP realizza un’interfaccia di comando e monitoraggio che consente all’'utente di

e Avviare il motoinverter in entrambi i sensi di marcia con due pulsanti dedicati

e Parametrizzare il motoinverter tramite 'utilizzo dei menu navigabili grazie al display del tastierino

e Copiare fino a 4 differenti set di configurazione e replicarli all'infinito su moto-inverter Drivon che richiedano i
medesimi parametri di funzionamento

e Monitorare lo stato del moto-inverter ed effettuare diagnosi sul suo funzionamento

e Azionare il motore in modalita JOG

L’uso della tastiera € possibile nelle seguenti modalita:

1. Connessione remota temporanea
L’'utente collega velocemente la tastiera all’inverter tramite I'apposito connettore RJ accessibile sul coperchio (grado
IP 20).

2. Connessione remota permanente

L'utente effettua il cablaggio della tastiera sull'inverter tramite pressacavo (grado IP55). La tastiera non é fissata
meccanicamente all’inverter.
3. Connessione integrata permanente

L’'utente collega elettricamente e meccanicamente la tastiera all'inverter (grado IP66).
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Serie D / Standard ' IEC

9.1 ACCESSORI ED OPZIONI

Modulo di espansione 1/0 (opzioni IOA, IOB)

I modulo di espansione I/O permette di aggiungere interfacce digitali e analogiche a quelle di base del motoinverter. Tali
espansioni rendono disponibili i seguenti collegamenti:

Ingresso per sensore di temperatura PT100

N.1 Ingresso analogico ausiliario +/-10V o0 4-20mA

N.1T Ingresso digitale in frequenza fino a 100KHz a 24V
N.1 uscita digitale statica ausiliaria 24V

N.T uscita digitale a relé in scambio (max 250V)

N.1T uscita analogica 0-10V con banda massima 500Hz

Lo stesso modulo & disponibile in due versioni IOA e IOB che si differenziano per la tipologia di connessione elettrica con il
mondo esterno:

e |OA: versione con pressacavo
e |OB: versione con due connettori M12 A-code (maschio per segnali di Input, femmmina per segnali di Output)

Potenziometro e selettore di marcia (opzione PS)

Questo modulo aggiuntivo mette a disposizione dell’'utente un Potenziometro ed un Selettore di Direzione esterni (grado
IP66) da utilizzare per i comandi manuali di avviamento e di selezione della velocita.

e Potenziometro rotativo monogiro per selezione di frequenza O...fmax (Hz)
e Selettore di direzione a tre posizioni FWD/STOP/REV

Le frequenze minima e massima, cosi come le rampe di accelerazione e decelerazione, sono quelle di fabbrica. L’'utente
puod ricorrere ad una loro diversa impostazione mediante l'utilizzo della tastiera KP o della connessione USB al PC con
software tool BSi Motovario.

Modulo di frenatura elettromeccanica (opzione EMB)

Il modulo di frenatura elettromeccanica realizza la funzione di Controllo e Comando di un motore autofrenante
equipaggiato con freno DC. Questo modulo gestisce in totale autonomia l'inserzione e la disinserzione del freno in
perfetto sincronismo con le dinamiche del motore attraverso una parametrizzazione flessibile (a disposizione dell’'utente)
dei tempi e delle velocita di intervento. Esso e disponibile per tutte le tipologie di alimentazione (1ph230V e 3ph400V) di
Drivon. L’inverter provvede autonomamente ad alimentare correttamente la bobina del freno.

All’'utente non spetta alcuna operazione di montaggio e di cablaggio perché gia effettuate in sede di produzione.
L’opzione deve essere richiesta in fase d’ordine.
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Serie D / Standard ' IEC

9.1 ACCESSORI ED OPZIONI

Modulo di frenatura dinamica (opzione BC)

Drivon ha un funzionamento a quattro quadranti e, come tale, & in grado di gestire il motore anche quando esso opera
come generatore durante le fasi di frenatura e, in generale, quando il carico meccanico tende ad accelerare il motore
rispetto alla velocita di comando. L’'opzione BC consente di dissipare I'energia di rigenerazione del motore su un resistore
addizionale permettendo a Drivon di frenare il carico con una potenza pari a quella nominale del motore. Essa consta di un
elemento resistivo e di un elemento elettronico di controllo fissati entrambi alla facciata laterale dell’inverter. In caso di
motore autofrenante, lo stesso modulo BC realizza anche la funzione del modulo EMB.

Modulo di comunicazione Profibus DPV1 (opzione PDP)

Questo modulo opzionale permette la comunicazione tramite bus di campo standard Profibus DPVI1. Il modulo rende
disponibile 'assegnazione dell’indirizzo di rete mediante selettori rotativi manuali presenti a bordo cosi come la resistenza
di terminazione attivabile, qualora necessario, mediante jumper a disposizione dell’utente. Sulla facciata esterna del
modulo sono presenti due connettori M12 B-code (maschio e femmina) per una connessione di tipo Line alla rete di
campo.

Modulo di comunicazione Ethercat (opzione ETC)

Questo modulo opzionale realizza I'interfaccia hardware e software per reti Ethernet-Real-Time con profilo Ethercat. Sulla
facciata esterna del modulo sono presenti due connettori M12 D-code (maschio e femmina) per una connessione di tipo
Line alla rete di campo.

Pulsante di emergenza (opzione FEM)

L’opzione consiste nella disponibilita esterna di un pulsante di emergenza che attiva la funzione STO di Drivon.

La pressione del pulsante interrompe 'alimentazione del motore in assoluta sicurezza secondo EN ISO 13849-1 e EN61508,
conservando invece I'alimentazione dell’inverter.
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Serie D / Standard ' IEC

10.1 CONDIZIONI DI VENDITA

Tutte le forniture effettuate da Motovariosi intendono regolate esclusivamente dalle condizioni generali di vendita
disponibili sul nostro sito:
http://www.motovario.com/ita/corporate/condizioni-di-vendita

ATTENZIONE: Informazioni di fornitura

Questo catalogo si riferisce al gruppo moto-inverter DRIVON, costituito da motore elettrico ed inverter entrambi forniti
dalla Motovario. Qualunque abbinamento del solo inverter a motori elettrici di altri costruttori non garantisce le prestazioni
indicate su questo catalogo e si ritiene pertanto escluso dalle Condizioni di Garanzia della Motovario S.p.A.
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